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(57) Abstract 

The invention relates to a method and device for determining the position of an object within a given area. The position of an object 
wunin a given area, especially the head of a passenger seated in a vehicle, is determined using a differential image which is produced from 
two .mages taken one after the other by a camera and in which only the contour of moving objects appear, whereby the contours of the 
differential images are used to calculate the position. 

(57) Zusammenfassung 

Die Position eines Objektes innerhalb einer Szene. insbesondere des Kopfes eines Beifahrers in einem Fahrzeug wird dadurch 
ermmeit daG i aus zwei von einer Kamera nacheinander aufgenommenen Bildern ein Differenzbild erzeugt wird, in dem nur die Konrur sich 
bewegender Objekte aufscheint. wobei die Konturen der Differenzbilder zur Berechnung der Position vlrwendet werden 
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